VALMISTAUTUMINEN FLIGHT

Ennen kdantamalla kwadrokoptera taajuusmuuttajan (vasemmalla stick

kaukosdadin) on taipuvat alaspadin. Aseta sitten ON / OFF-kytkin
) ) P p / y

kaukosaatimen ON-asentoon; LED vilkkuu. Liitd akun kaapelin avulla. Kytke

SKY STIG DRON E kwadrokoptera asentoon. LED kwadrokopterze vilkkuu. Kwadrokopter laittaa
maahan, niin etta kaksi punaista pyrstoroottori on edessaan ohjain. Sitten

kaasuldpan tikku (vasen) Lean nopeaa liikettd eteenpdin ja taaksepain.

MOdel : M DR004 Kwadrokopter vaatii n. 10-20 sekuntia aloittaa gyro ja yhteyden lahettimeen
kaukosaadin. Onnistunut yhteys on merkkina pysyva valaistus LED.
Manuaa“nen Varoitus! Varmista, etta kwadrokopter lepaa vaakatasoon -

ohjauselektroniikka ottaa asennon neutraalia maanpinnasta!

Kierra single Ohjaustapa

Nopeus: Hidas 30% / Fast 60% /

korjaus kaasuldpan === | —
— N 00% rajoittamaton kierto 360

i\ \ Korjaaminen lennon Taipuma vasemmalle kaasuldpéan

eteenpain, taaksepain nostaa yl6s, kwadrokopter nousee halut-
tuun korkeuteen.

Vipuohjaus

Korjaus kierto akselin C
;Qg J Korjaus lento oikealle, Litkkuva kaasulipin alas, jittsen

vasemmalle alentavaa kwadrokopter halutulle
korkeudelle ja pysdhtyy roottorit. e

virtakytkin

tila kuvitus tila kuvitus Jos haluat muuttaa suuntaa len-

Liikkumavaraa non, veds oikeaa sauvaa
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Kallistaminen oikealla sauvalla,
kaasuldpan ylos tai alas, ohjaa
kwadrokopterem eteenpdin tai
val taaksepdin kallistus oikealle tai
vasemmalle kwadrokopter nojaa

Kaanny oikealle tai vasemmalle.
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