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Spis treści
Quadcopter

Nadajnik zdalnego sterowania

Karta pamięci RAM

Akumulator litowy 3,7 V

Kabel USB do ładowania aku-
mulatora oraz wyświetlacza

Dioda LED zasilania

Drążek sterowania prędkością

korekta mocy przepustnicy

Korekta kierunku

Tryb Prędkość/Headless (wcisnąć 
i przytrzymać przez 3 sekundy)

Przewrót 360°/Powrót (wcisnąć i przytrzy-
mać przez 3 sekundy)

Korekta lotu w bok

Drążek sterowania kierunkiem lotu

 Korekta lotu do przodu i do tyłu

Wyświetlacz LCD

Przełącznik WŁ/WYŁ LCD

Włącznik nadajnika

Wyświetlacz LCD Instrukcja: 
PRZEGLĄDANIE: Przegląd zarejestrowanych filmów i 
zdjęć NAGRYWANIE: Aby nagrać film podczas lotu nale-
ży wcisnąć ten przycisk.
ZDJĘCIE: Aby zrobić zdjęcie podczas lotu należy wcisnąć 
ten przycisk.

DO DOŁU: Przycisk regulacji 
DO GÓRY: Przycisk regulacji
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Należy użyć 4 baterii AAA, 
zainstalowanych zgodnie ze wskazaną 
polaryzacją. Nie wolno mieszać baterii 
różnych typów.

Pokrywa akumulatora

UWAGA

W przypadku gdy nadajnik nie będzie 
używany przez dłuższy czas, baterie 
należy wyjąć.

Ostrzeżenie: W przypadku pozostawienia baterii w nadajniku 
może wystąpić wyciek elektrolitu, który może uszkodzić 
nadajnik i stworzyć zagrożenie pożarowe.

Aby otworzyć pokrywę baterii należy 
ją przesunąć zgodnie z kierunkiem 
strzałki.

OSTRZEŻENIE:

Ostrożnie rozłączyć przewody akumulatora; po 
użyciu akumulator może być gorący - w takim 
wypadku przed ponownym ładowaniem należy 
odczekać kilka minut.

Bardzo ostrożnie wyjąc akumulator ze szczeliny; 
nie należy ciągać za przewody, 
ponieważ może to spowodować 
rozłączenie lub zerwanie przewodów (Jak na 
Rysunku 2)

WYMIANA AKUMULATORA

MOCOWANIE POKRYWY OCHRONNEJ

Pokrywę ochronną, zabezpieczającą akumulator przed uszkodzeniem, mocuje się przy pomocy wkrętaka.
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UWAGA UWAGA

Aby naładować wyświetlacz można go 
również podłączyć do komputera ka-
blem USB. 
(Jak na rysunku 4).

Aby naładować akumulator można 
go również podłączyć do kompute-
ra kablem USB. 
(Jak na rysunku 3).

METODA STEROWANIA

Wnoszenie

Opuszczanie

Manewr 
360 

stopni

Sterowanie

Wychylenie prawego drążka 
przepustnicy do góry lub do dołu, 
kieruje kwadrokopterem do przodu 
lub do tyłu, wychylenie w prawo 
lub w lewo pochyla kwadrokopter 
w prawo lub w lewo.

Aby zmienić kierunek lotu, nale-
ży wychylić prawy drążek 

przepustnicy w prawo lub w le-
wo.

Wychylenie drążka przepustnicy 
do dołu, opuszcza kwadrokopter 
na żądaną wysokość i zatrzymuje 
wirniki.

Wychylenie lewego drążka 
przepustnicy do góry, wznosi 
kwadrokopter na żądaną wyso-
kość.

Problem Przyczyna Rozwiązanie

Brak zasilania 
nadajnika

3. Baterie są wyczerpane. 3. Baterie wymienić na nowe.

2. Upewnić się, że baterie zostały włożone pra-
widłowo, zgodnie z zaznaczoną polaryzacją.

1. Ustawić przełącznik WŁ/WYŁ w pozycji WŁ.1. Ustawić przełącznik WŁ/WYŁ w pozycji WYŁ.

2. Baterię wkładać zgodnie z zaznaczoną polaryzacją.

PROBLEMY I ROZWIĄZANIA

Lampka ładowarki zgaśnie po pełnym naładowaniu
akumulatora

Lampka ładowarki zgaśnie po pełnym naładowaniu
akumulatora w wyświetlaczu
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TRYB AUTOMATYCZNEGO POWROTU

Wcisnąć przycisk Obrót 360° (FLIP)i
przytrzymać go przez 3 sekundy aż do 
usłyszenia dźwięku „tik, tik, tik..”, 
następnie wprowadzić tryb automa-
tycznego powrotu - dron Sky Hawkeye 
automatycznie poleci do tyłu. Aby 
wyjść z trybu automatycznego 
powrotu, należy wychylić drążek do 
góry.

Wcisnąć przycisk Prędkość (SPEED) i 
przytrzymać go przez 3 sekundy aż do 
usłyszenia dźwięku „tik, tik, tik..” , 
następnie wprowadzić tryb headless - 
dron Sky Hawkeye automatycznie 
zresetuje kierunek. Niezależnie od 
kierunku w jakim leci Sky Hawkeye, 
wróci on do kontrolera lecąc do tyłu 
po wychyleniu drążka kierunkowego 
do tyłu oraz będzie leciał do przodu po 
wychyleniu drążka do przodu.

TRYB HEADLESS

1. Ustawić przełącznik WŁ/WYŁ nadajnika w 
pozycji WŁ.

2. Podłącz prawidłowo akumulator drona.

Drążek sterowania jest zbyt szybko wychylany do dołu.
Kwadrokopter 

ląduje zbyt szybko.

Problem
ze wznoszeniem

Nie można 
sterować 

kwadrokopterem

2. Poziom naładowania akumulatora jest niewystarczający.

1. Prędkość obrotowa wirnika zbyt mała.

4. Problem z parowaniem.

3. Zbyt silny wiatr.

2. Akumulator jest rozłączony.

1. Nadajnik nie jest włączony.

3. Nie należy latać gdy wiatr jest zbyt silny, ponie-
waż może to ograniczyć możliwość sterowania 
dronem

Wychylać drążek przepustnicy do dołu powoli.

1. Wychylić drążek sterowania do góry.

2. Naładować akumulator lub wymienić baterię w 
kwadrokopterze.

4. Spróbować ponownie sparować urządzenia  
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OSTRZEŻENIE
Urządzenie nadaje się dla osób w wieku powyżej 14 lat. Zawsze zalecany jest nadzór osoby dorosłej.
*Produkt ten zawiera małe części, które po połknięciu mogą spowodować zadławienie. Przechowywać poza 
zasięgiem małych dzieci. 
*W czasie użytkowania kwadrokoptera zachować odstęp co najmniej 3 metrów.
*Kwadrokopter należy zmontować i użytkować zgodnie z zaleceniami w niniejszej instrukcji obsługi; małe części 

powinna składać osoba dorosła.
*Producenci i sprzedawcy nie przyjmują żadnej odpowiedzialności za uszkodzenia na skutek niewłaściwego 
użytkowania.
*W czasie włączania, ręce, włosy i luźną odzież należy trzymać go z daleka od kwadrokoptera, ponieważ w 

przeciwnym wypadku może dojść do poważnych urazów ciała.
*Niniejszym KWDROKOPTEREM nie wolno latać PRZY SILNYM WIETRZE (pow. 8 km/h) lub w pobliżu zbiorników 
wodnych.
*Nie wolno pozostawiać ładującego się akumulatora bez nadzoru.

PRZYGOTOWANIE DO LOTU
Przed włączeniem kwadrokoptera sterownik napędu (lewy drążek nadajnika zdalnego sterowania) należy wychylić 
do dołu. Następnie ustawić przełącznik WŁ/WYŁ nadajnika zdalnego sterowania w pozycji WŁ; dioda LED zacznie 
migać. Podłączyć akumulator przy pomocy kabla połączeniowego. Włączyć przełącznik kwadrokoptera w pozycję 
ON. Dioda LED w kwadrokopterze zacznie migać. Umieścić kwadrokopter na ziemi, tak aby ogon z dwoma 
czerwonymi wirnikami był skierowany w stronę kontrolera. Następnie drążek przepustnicy (lewy) wychyl szybkim 
ruchem do przodu i do tyłu. Kwadrokopter potrzebuje ok. 10-20 sekund na zainicjowanie żyroskopu i nawiązanie 
połączenia z nadajnikiem zdalnego sterowania. Pomyślne nawiązanie połączenia sygnalizowane jest stałym 
świeceniem diody LED.
Ostrzeżenie! Upewnić się, że kwadrokopter spoczywa na powierzchni poziomej - elektronika sterowania przyjmuje 
za pozycję neutralny poziom gruntu!

KOREKTA STEROWANIA - (kalibracja)
Odpowiednia korekta lotu jest kluczem do bezawaryjnego wykonywania lotów kwadrokopterem.
Chociaż korekta toru lotu jest prosta, wymaga ona pewnej cierpliwości i wyczucia.
Należy dokładnie zastosować się do poniższych instrukcji: Ostrożnie wychylić drążek przepustnicy do góry i wznieść 
kwadrokopter na wysokość ok. 0,5 do 1 m.
Kiedy kwadrokopter porusza, się sam z siebie, wolno lub szybko, w prawo lub w lewo ....
Wciskać przycisk korekty sterowania dla lotu w bok, narastająco, w przeciwnym kierunku.
Kiedy kwadrokopter obraca się, sam z siebie, szybko lub wolno, wokół własnej osi.............
Wciskać przycisk korekty sterowania dla kierunku , narastająco, w przeciwnym kierunku.
Kiedy kwadrokopter porusza, się sam z siebie, wolno lub szybko, do przodu lub do tyłu 
Wciskać przycisk korekty sterowania lotu do przodu i do tyłu, narastająco, w przeciwnym kierunku.

WARUNKI POGODOWE KORZYSTNE DLA LOTÓW

1. Loty należy wykonywać w czasie słonecznej, możliwie 
bezwietrznej pogody. Latanie przy bardzo wysokiej i/lub 
bardzo niskiej temperaturze może skutkować problemami ze 
sterowaniem lotem.

2. Po podłączeniu akumulatora ustawić kwadrokopter na
ziemi. Odczekać kilka sekund aż cyfrowy żyroskop usta-
bilizuje się po podłączeniu akumulatora. Wychylić drążek 
przepustnicy do góry, a następnie z powrotem do dołu, aby 
sparować nadajnik ze statkiem powietrznym - lampki 
kontrolne powinny przestać migać; teraz można lecieć!
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Uwaga!
Konstrukcja produktu i parametry techniczne mogą ulec zmianie bez 
wcześniejszego powiadomienia. Dotyczy to przede wszystkim
parametrów technicznych, oprogramowania oraz podręcznika
użytkownika. Niniejszy podręcznik użytkownika służy ogólnej 
orientacji dotyczącej obsługi produktu.
Producent i dystrybutor nie ponoszą żadnej odpowiedzialności 
tytułem odszkodowania za jakiekolwiek nieścisłości wynikające z 
błędów w opisach występujących w niniejszej instrukcji użytkownika
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NOTE!
Product design and Technical parameters may be change without 
notice.This mainly concerns parameters technical, software and 
user manual present. User’s Manual is a general orientation on 
service product.
Manufacturer and distributor do not assume any responsibility as 
compensationfor any inaccuracies errors in the descriptions 
appearing in this user manual.
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INFOLINIA SERWISOWA
tel: +48 22 332 34 63 lub e-mail: serwis@manta.com.pl 

od poniedziałku do piątku w godz. 9.00-17.00

Producent zastrzega sobie możliwość wprowadzenia zmian w specyfikację 
produktu bez uprzedzenia.

Strona główna www.manta.com.pl 
Strona wsparcia technicznego www.manta.info.pl

SERVICE INFOLINE
tel: +48 22 332 34 63 or e-mail: serwis@manta.com.pl 

from Monday to Friday. 9.00-17.00

The manufacturer reserves the right to make changes to product 
specifications without notice.

Home: www.manta.com.pl
Home support: www.manta.info.pl

Made in P.R.C.
FOR MANTA EUROPE


